
Analyse 39 – Transformation de Fourier et produit de convolution

1. Convolution

1.1. Définition et cas d’existence.

1.2. Application à la régularisation et à l’approxi-
mation.

1.3. Convolution et noyaux.
−→ Théorème de Fejer

2. Transformation de Fourier dans L1 et S

2.1. Définition et règles de calcul.

2.2. Liens entre f et f̂ .

2.3. Formules remarquables.
−→ Formule sommatoire de Poisson

2.4. Application aux probabilités.

3. Transformation de Fourier dans L2

3.1. Définition et extensions des résultats.

3.2. Une autre définition possible.
−→ Vecteurs propres de la transformation de Fourier

Développements

Théorème de Fejer.

Formule sommatoire de Poisson.

Vecteurs propres de la transformation de Fou-
rier.
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