
Analyse 14 – Application des théorèmes d’inversion locale et des fonctions
implicites

1. Énoncés des théorèmes

Théorème d’inversion locale.

Théorème d’inversion globale.

Théorème des fonctions implicites.

2. Propriétés locales

2.1. Sur les applications ouvertes.

2.2. Difféomorphismes locaux.

2.3. Changement de variables.

3. Exemples de résolution d’équations

3.1. Systèmes 2× 2 non linéaires.

3.2. Méthode de Newton.

3.3. Existence d’un point fixe.
−→ Théorème de Brouwer

3.4. Équations différentielles non résolues.

4. Application aux sous-variétés de Rn

4.1. Extrema liés.
−→ Théorème des extrema liés et application

4.2. Définitions des sous-variétés et exemples.

4.3. Espace tangent et positions relatives.

Développements

Théorème de Brouwer.

Théorème des extrema liés et application.
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